主要技术及功能要求：

1、
内窥镜整合荧光显影技术：可在术中实时切换荧光显影模式；
2、
内窥镜角度翻转功能：医生可通过视频车的触控屏幕或医生操控台的触控面板一键切换内窥镜（含摄像头）的角度；
3、
吊杆式支持结构：吊杆具有可调节和旋转功能。它可以将机械臂移动到患者和解剖目标的最佳位置，最大旋转角度+/- 171；
4、
机械臂提供4个手术机械臂：内窥镜可以插在任意一个机械臂上；
5、
画中画模式：画中画模式可以支持多种辅助影像在术中实时显示（例如超声、心电图、CT影像等）。支持最高两路辅助影像信息同时输入。

6、
患者安全距离调节功能：旋转机械臂以获得更大活动空间，同时确保与患者保持安全距离；
7、
外科医生控制台具有等比例缩小运动幅度功能系统将手部动作传递到器械头部时，可以等比例缩小人手的动作幅度，以实现体内手术器械更精细的运动；裸眼直视三维高清视野：术者无需佩戴3D眼镜，也无需调节外部环境光源，即可实现裸眼直视三维的高清视野；
8、
患者手术平台具有器械变化引导一种有效和安全的器械交换或重新插入的方法，该系统可以帮助床旁助手引导器械进入患者体内。同样适用于内窥镜更换；控制舵触摸板可提供手术车运动功能，例如无菌罩模式、入位模式、储存模式等。同时提供系统故障通知和恢复等功能；激光引导指示及免碰撞功能可激光定位辅助、激光水平定位；
9、
影像处理平台视频处理器，接受并处理源自内窥镜的视频输入，并通过系统电子设备发送至触摸屏和三维观察窗；
10、
内窥镜系统可进行内窥镜自动3D校准；自动定位按键可根据内窥镜套管的远距枢轴中心位置，自动调整吊杆的相对位置，达到简化机械臂入位的操作。
